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TECHNOLOGIE A KNOW-HOW PRO ZAMERENI 3D REALITY

- "NAKI ASICKA GEODEZIE
 J QI ASEROVE SKENOVANI
o ABLETECKE MAPOVANI UAV
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HARDWARE

Laserové skenovani

Leica RTC 360 — 3D Skener + 3 x kamera pro pofizovani HDR obrazu

Rozsah: 360°/300°, Rychlost: 2 000 000 pts/sec, Podrobnost: 3 mm /6 mm /12 mm @ 10m, Pfesnost: 0.01 m, Dosah: 0.5 m/65m /130 m

Leica MS60 — 3D Skener + Totalni stanice
Rozsah: 360°/300°, Rychlost: 30 000 pts/sec, Podrobnost: 1 mm, Pfesnost: 1 mm + 1 ppm, Dosah: 1.5m /300 m /1 000 m

Letecké mapovani
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SOEIWARE

o o
Leica Geosystems — Cyclone 3DR / *e57 / oﬁ% O

Cyclone

Geosystems

zpracovatelska linka / skenovani registrace, export, prezentace /

pry—

Bentley  Avzva

2
H
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]
]

Autodesk — ReCap / *.rcp/

Bentley / AVEVA E3D / ...
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CZE, Moravskoslezsky kraj, Ostrava
Geodetické podklady pro demolici objektu
Rozsah: 5 lokalit

Metoda zaméreni:

GNSS / Laserové skenovani
Datum:

10/2020
Pouzité pristroje:

Leica GS18, RTC360
Zpracovani:

Cyclone 3DR / Civil 3D
Vystupy:

LGS/ RCP/DWG

01-OKD-JIH-UP
02-OKD-DARKOV-UP
03-0OKD-CSA
04-OKD-SEVER
05-OKD-PZ-DARKOV

Sl vabek

Kresleni a poznamka

Autodesk Civil 3D 2019 20L171014-02-OKD-Darkov-up.dwg
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LASSELSBERGER / RAKO
CZE, StredocCesky kraj, Lubna
Dokumentace stavajiciho stavu ¢asti arealu

Rozsah: Pfipravna, vyrobni hala, technologie

Metoda zaméreni:
Laserové skenovani
Datum:
02-03/2020
Pouzité pristroje:
Leica RTC360, MS60, GS18
Parametry zaméreni:
Pocet pozic skeneru: 400
Cas méreni: 150 hod.
Podrobnost: 0.01-0.05m
Parametry zpracovani:
Pouzity SW: Cyclone
Cas zpracovani: 80 hod.
Vystup: registrované mracno
Formaty: *.LGS, *.E57, * RCP
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WIENERBERGER EUROSTROJ

CZE, Jihomoravsky kraj, Novosedly
Dokumentace stavajiciho stavu ¢asti arealu
Rozsah: Objekty Pilinarna, Bruska

Metoda zaméreni:
Laserové skenovani
Datum:
12/2019
Pouzité pristroje:
Leica RTC360, MS50, GS18
Parametry zaméreni:
Pocet pozic skeneru: 150
Cas méreni: 20 hod.
Podrobnost: 0.01-0.05m
Parametry zpracovani:
Pouzity SW: Cyclone
Cas zpracovani: 40 hod.
Vystup: registrované mracno
Formaty: *.LGS, *.E57, * RCP
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CZE, HI. m. Praha, Praha 10
Demolice stavajicich primyslovych objektu
Rozsah: Prumyslovy areal 13 objektl

Metoda zaméreni:
Laserové skenovani
Datum:
11/2019
Pouzité pristroje:
Leica RTC360, MS50, GS18
Parametry zaméreni:
Pocet pozic skeneru: 280
Cas méreni: 50 hod.
Podrobnost: 0.01-0.05 m
Parametry zpracovani:
Pouzity SW: Cyclone 3DR
Cas zpracovani: 40 hod.
Vystup: registrované mracno
Formaty: *.LGS, *.E57, * RCP

Sl vabek




CZE, Plzensky kraj, Plzen
Rekonstrukce technologie
Rozsah: Interiér vodojemu cca 700 m?

Metoda zaméreni:
Laserové skenovani
Datum:
09/2019
Pouzité pristroje:
Leica RTC360, MS50, GS18
Parametry zaméreni:
Pocet pozic skeneru: 92
Cas méreni: 6 hod.
Podrobnost: 0.01 m
Parametry zpracovani:
Pouzity SW: Cyclone
Cas zpracovani: 8 hod.
Vystup: registrované mracno
Formaty: *.LGS, *.E57, * RCP
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CZE, Liberecky kraj, Liberec
Dopravni infrastruktura / most / tubosider
Rozsah: stavajici stav tubosideru, deformace

Metoda zaméreni:
Laserové skenovani
Datum:
10/2019
Pouzité pristroje:
Leica RTC360, MS50, GS18
Parametry zaméreni:
Pocet pozic skeneru: 10
Cas méreni: 2 hod.
Podrobnost: 0.01 m
Parametry zpracovani:
PouZity SW: Cyclone / 3DR
Cas zpracovani: 12 hod.
Vystup: DMT / Odchylky
Formaty: *.LGS, *.ICD, *.DWG

Sl vabek
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CZE, Liberecky kraj, Liberec
Pamatkové chranény objekt / kostel
Rozsah: Stavajici stav exteriér / interiér

Metoda zaméreni:
Laserove skenovani
Datum:
11/2019
Pouzité pristroje:
Leica RTC360, MS50
Parametry zaméreni:
Pocet pozic skeneru: 98
Cas méreni: 20 hod.
Podrobnost: 0.01 m
Parametry zpracovani:
PouZity SW: Cyclone / 3DR
Cas zpracovani: 100 hod.
Vystup: dokumentace objektu
Formaty: *.LGS, *MESH, *,DWG

Sl vabek

-

R ED TRy Aoy Y

e A e

PR RS
SR e

ANFAST) Al
R Ay
Do AL
WALV RGe!
i
HHed

(iede & 5
EhILERI AT
TS el By
oy

(i,

pretdn |
A
nEER



=%l vabek

|
d

TTT : | m

VALBEK | SKUPINA GEODEZIE

www.valbek.cz

liberec.geodezie@valbek.cz



